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:ile)ZAPollon Le projet poIIoT
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:”e)zApollon LeprOJet poIIoT

Alignement laser : un probleme récurrent

e Température
e Répétabilité

e Etages d’ampilification

e Toutle long de la
chaine
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'_ile)z Apollon Un systeme de controle
commande distribué

Tango VS Corba TANG é

e Boite a outils pour I'implémentation d’un systeme
de controéle-commande (C/C)

e Spécialisation de CORBA pour le C/C
e Cache la complexité de CORBA aux développeurs

el Ve N '\IIPIP
specifique au C/C
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Systeme de contrdle

J L TANGO
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commande distribué

Un bus logiciel pour objets distribués
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TANGO Software Bus
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Un outil proche des équipements scientifiques
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Des serveurs de devices (Device Server, DS)

:ile)z APOHOH La maquette de tous les devices

TANGO Software Bus
|

m DS rlnoteur

e Adresse IP
e Type
e Numéro

Attributs

¢ Pas lent
e Ftat
e Vit. rapide

Commandes

e Start
e Stop
e WCmd_mot

T
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DS gamepad

»
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e Type
e Numéro

Attributs

e Bouton A
e Bouton B

e Joystick 1
Commandes

e |nit
e Lire boutons

¢ Etat device

DS caméra

e Adresse IP
e Type
e Dim. pixels

Commandes

e Start_Acq
e Stop_Acq

Attributs

* Image
* Image_bin
e Image_size

\

S Dt
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Architecture logicielle

— e— — — e— —— —— — — — —

TANGO

Socket TCP

Jean-Luc VERAY — LULI

Bk ShaEhok.

3 types de
moteurs

4 moteurs

2 types de
cameéras

2 cameéras

17 devices
au total
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'_ile)z Apollon  Des outils et une communauté
| d’aide
Un générateur de code : Program Obviously used to
Generate Objects (POGO)

¥, POGO - Release 6.2.4 - Wed Sep 08 11:21:... [ |[B[X]

Nom de la classe TANGO

Commands
EZ state
5 status

& Deplacerioteur
m=- Scalar Attributes
= Spectrum Attributes
= Image Attributes
¢ m»- States
@ Tango::ON
@ Tango::OFF
@ [Tango:MOVING

\/

POGO e oo 2> — Choix du langage

Définition de l'interface
avec l'utilisateur
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Des outils et une communauteé
d’aide

Demarrage et arrét des devices : Astor et Starter

,
ff TANGO Manager - Release 5.41 - MonMar140..| = B | &

File View Command Tools Help
TANGO Control System

$ MHT\ Tango Database

@ tannat:20000
= @ LUIRE

¢ @ LULI
@ fit-ads-5
@ fit-dvp-02 ( PC dvp MiP')
@ fit-dvp-03 (PC de JLV)
@ fit-dvp-04 ( PXl bocal )
@ ile (PC portable MIP )
@ |uli15-200
@ sup-dvp-01 {sup +gc+alg + mot)
@ sup-sss-02
@ syrah

ol

> @ Miscellaneous rlﬂ fri-dvp-02 ( PC dvp MiP ) Contr

S

| Start Hew || Start All || Stop All |@Displaynll

@ Level 1
@ devTCPILRE_000
@ devTCPILRE_005
@ devTCPILRE_006
@ devTCPILRE_009

7 Controlled Servers on frt-dvp-02

@ Level 2

@ devGFTILRE_MAS
@ devGFTILRE_FPMP
@ devSSSILRE_001

@ Not Controlled

Control : All hosts Hone
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e Démarrage
automatique des
devices

e \/érification des
erreurs standards
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Des outils et une communauteé

d’aide

Le couteau suisse de TANGO : Jive

|£| AtkPanel 43 :Woﬂp;&m‘_‘g

File View Ppfferences Help

AN

-
@ Jive 419 [tannat:20000]

LULIMOT/IPAP_001  |\WCmd_Moteur =

LULIOT/IPAP_001

Le mffteur est pret a repondre aux commandes

1
| »

File Edit Tools Filter

fSeNer rDevice rCIass |/Alias rProperty |

Device Info

bl LUIRE

= CJALG
o CAL
e [3CCD
& ] COM
=] DIA
o] DRV
o GCT
-‘ -
O GO Tt
o= {3 PAP_003
o= {& PAP_004
o (&) PAP_DO5
o= {8 PAP_006
o= {& PZ0_001
o {8 PZO_002
o= 48 PZO_003
o- {8 PZ0_004
[ PCI
o 3 SFW
o [ sys
o= [Jtango

¢ 3Ll mE

iiop versiomn:
host:

i lpoxt:
|| Iserver:-
Server PID:
Exported:
last exported:

2st_unexported:

:|| Refresh

- Device Info ——om

luli/mot/pap_001
IDL:Tango/Device_4:1.0
1.2
5UP-DVE-01
817467
devPilmotMotor/LUL DVEL
7404

true

20th RZugust 2013 at 15:5%:52
20th Rugust Z013 at 15:55:47

(125.104.23.205)

FYWYY
0100.
FEYY

=]
4Ok

Acceleration

RErrPours ,m
RPositionCodeurPas ,W
REtatCodeur [32775.00 No unit
RPositionCodeurPt ,m
RAcqCde | 512.00 Nounit

670.00 No unit

1200.00 No unit

W

YWY
CumulStep 0000.
FITT
EtatConnexion 3.00 No unit
REtatMoteur | 128.00 No unit

ModeMaintenance [

RSommeErP 0.00 No unit

50.00 No unit

W

=1t

VitesselLente

domaine/famille/membre
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PasLent | 1000.00 No unit

ModeCommande | 96.00 No unit

DiviseurPasCodeur 0.00 No unit

VitesseRapide | 200.00 No unit

RPositionMoteur 385.00 Pas

RRegErreur 0.00 No unit

PasRapide |50000.00 No unit

EHAHD

Ok

FIEEIET B EIRIEIEIE] B

Abhbh bk
0050.00
FIYYTF FT

AABL Xk
1000.00
FIYVT

Abhbbh hd
0096.00
FIVT

Scalar | Log
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d’aide

Archivage des données : Mambo et Bensikin

Ao A - e et T e e e e e e e o s |

|t 1est : 2006-91-17 105639773 - R

Wame test Created 20060147 105639773 Last mocvied | 20061147 WES639.273

e Trois bases de

tsalean_spectuim

o dhible_scalar
o thauble_scalar_ra

o danibile_speciunm

o lor_scalar_w

Archiving Control panel

données : HDB, TDB,
Snapshot

Associées a des
device servers

Configuration des

i Tranter tanesve..| | ] arctiang ssessmesd| | ]
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Actions.

C psm ] Moo [ oty oS iy e his e

utilisateurs

MySQoL: ORACLE
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P”E)Z APOHOH Des outils et une communauteé
| d’aide
Communaute TANGO

e wWww.tango-controls.org TANGQ

e Mailing-list : tango@esrf.fr

e Banque de données open-source :

http://www.tango-controls.org/device-servers
http://sourceforge.net/projects/tango-ds/ source LR

e Communauté majoritairement européenne :

=% i o
t Y
B ) - -

St soiee P 5%
= \-;’NCHRGTFIDN AL BA "\a"’ ‘"lj,e"
ESRF “ d >

jean-luc.veray@polytechnique.edu

Jean-Luc VERAY — LULI page 18



& e)z Apollon

Remerciements

Irfu
INSTITUT _.-—
Ly )\ Cea S
GRADUATE §CHOOL ——
I saclay
Laboratoire Charles Fabry

SN TPAM o Temo o 44<
Aromar. —0w. SSLEIL “smo LaeenX 496

_// UNIVERSITE
vemc 2 @ H mene == SPARIS -

BORI PARISUN Pm.mcum E BRADUATE SCHOOL
ParisTech q“

“NR =2 XiledeFrance

avec leFEDER




